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8. Aktivator
Statistische Mechanik ungeordneter Systeme

Aufgabe 1: MKRG Fixpunkt
Berechnen Sie numerisch den instabilen Fixpunkt der MKRG-Gleichung

K} = Elncoshﬂq‘
2

Aufgabe 2: MKRG Exponenten
Berechnen Sie die Eigenwerte der um den Fixputkt= K, K, = 0 linearisierten RG-Transformation

, n. +/cosh(2K; + K») cosh(2K; — K>)
2 cosh K
K= Ky + "L cosh(2K; + Ks)

4 COSh(2K1 — KQ) (1)

(ausgedickt durchKy).

Aufgabe 3: MKRG fir das Spinglas
Iterieren Sie die MKRG-Gleichungif das Spinglas

K' = Z tanh ™' (tanh K1; tanh Ky;)

=1

numerisch mit Hilfe der “Pool-Methode” (oder Populationsdynamik), indem Sie sich eine Menge
M von Zufallszahlen aus dem Intervél-a, a) erzeugen, aus dieser Menge &@lif 2n auswéhlen

und damit eine Kopplungskonstank& ausrechnen, die Sie zu einer neuen Mengehinzufugen.
Wiederholen Sie dies solange, Bi§ genausoviele Kopplungskonstanten éilttivie /. Messen Sie

die Breite der Verteilung der Zahlen i1’. Iterieren Sie diese Schritte und stellen Sie fastyfelche
Werte vona die Breite der Verteilung gegeénbzw. oo konvergiert.



